
Bewertungsbogen „Labor reinigen“
Startgruppe: ________ Durchgang (1 oder 2):  ____________

Teamnr. ______    Teamname:  _______________________________________________

Technische Beschränkungen eingehalten? 

Allgemein: Nur Lego Teile, nur ein Spike, EV3, NXT bzw. RCX, kein Bluetooth 
 Ja   Nein (→ kein Start)

Disziplin: 
Maximal drei Sensoren, maximal zwei Farb-/Lichtsensoren, kein Gyrosensor 
(Spike-Nutzer auf Bestätigung aufmerksam machen) 
Startmaße des Roboters innerhalb von 23 cm x 17 cm x 25 cm.

 Ja   Nein (→ kein Start bzw. keine Wertung)

Während der Fahrt die Maximalmaße des Roboters eingehalten 
(25cm x 25 cm x 25 cm)

 Ja   Nein (→ keine Wertung)

Beachte: Der Roboter muss der Linie erkennbar folgen, 
                         sonst Abbruch oder Neustarts (maximal zweimal pro Runde). 
Bei Verlust der Linie Team darauf hinweisen und fragen, ob Abbruch oder 
Neustart gewünscht.

Wertung:
Anzahl der vollständig abgedeckten Bakterienquadrate seit dem Start bzw. nur 
seit dem letzten Neustart. Erzielte Leistungen vor einem Neustart werden nicht gezählt.
Vollständig abgedeckte Bakterien
Fahrt Hin  1  2  3  4  5  6  7  8  9  10  11  12 Rücksetzen

(Alle Pkt. ungültig)
Zurück  1  2  3  4  5  6  7  8  9  10  11  12

Nach
1. Neu-

start

Hin  1  2  3  4  5  6  7  8  9  10  11  12 Rücksetzen
(Alle Pkt. ungültig)

Zurück  1  2  3  4  5  6  7  8  9  10  11  12

Nach 
2. Neu-

start

Hin  1  2  3  4  5  6  7  8  9  10  11  12

Zurück  1  2  3  4  5  6  7  8  9  10  11  12

Summe Punkte:      ________ Pkt.

Bei 0 Punkten: Ernsthafte Bearbeitung erkennbar:   Ja     Nein

Gefahrene Zeit (bis zur Zielerreichung 
    bzw. bis zum Abbruch durch das Team bzw. max. 1201 sec)
  1 Bei Nichteinhaltung der Zeitvorgabe Wertung mit 121 sec.       Achtung: Zeitangabe in Sekunden!

Zugleich Bestätigung:  Team nicht angetreten
Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth!

_________________________________                    ________________________________
Unterschrift Team Unterschrift Schiedsrichter/in

________ sec 

Maximal 
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Fehlstarts: 1.    2.     3. 
     0 Punkte, 121 sec.   



Bewertungsbogen „Laborproben liefern“

Startgruppe: ________ Durchgang (1 oder 2):  ____________

Teamnr. ________     Teamname:  _____________________________________________

Technische Beschränkungen eingehalten? 

Allgemein: Nur Lego Teile, nur ein Spike, EV3, NXT bzw. RCX, kein Bluetooth 
 Ja   Nein (→ kein Start)

Disziplin: 
Maximal drei Sensoren, kein Gyrosensor 
(Spike-Nutzer auf Bestätigung aufmerksam machen) 
Startmaße des Roboters innerhalb von 25 cm x 25 cm x 25 cm, eine Richtung 
maximal 5 cm mehr.

 Ja   Nein (→ kein Start bzw. keine Wertung)

Während der Fahrt die Maximalmaße des Roboters eingehalten 
(25cm x 25 cm x 25 cm, bis zu zwei Richtungen maximal 5 cm mehr)

 Ja   Nein (→ keine Wertung)

Erzielte Leistungen
Zeitmessung jeweils von Start des Roboters durch Schiedsrichter bis (i) die Probe losgelassen 
ist und diese sich nicht mehr bewegt oder (ii) Abbruch der Fahrt durch das Team oder (iii) 
Abbruch nach 45 Sekunden. 

1. Probe:
Probe auf-

genommen 
Codierungs-

linien erkannt* 
Probe in Ziel-

bereichen 

Probe aufrecht 
Probe in rich-

tiger Zone  Zeit: ______ sec 

2. Probe:
Probe auf-

genommen 
Codierungs-

linien erkannt* 
Probe in Ziel-

bereichen 

Probe aufrecht 
Probe in rich-

tiger Zone  Zeit: ______ sec 

3. Probe:
Probe auf-

genommen 
Codierungs-

linien erkannt* 
Probe in Ziel-

bereichen 

Probe aufrecht 
Probe in rich-

tiger Zone  Zeit: ______ sec 

Summe Punkte:        ________ Pkt.              Summe Zeit:     ________ sec   

Bei  0 Punkten: Ernsthafte Bearbeitung erkennbar:   Ja     Nein

Zugleich Bestätigung:  Team nicht angetreten
Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth!

     _________________________________ ________________________________
Unterschrift Team Unterschrift Schiedsrichter/in D
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Bewertungsbogen
„Laborauftrag ergattern“

Technische Beschränkungen:

Allgemein: Nur Lego Teile, nur ein Spike, EV3, NXT bzw. RCX, kein Bluetooth 

Disziplin: 
Maximal drei Motoren, 
maximal drei Sensoren, kein Gyrosensor 
(Spike-Nutzer auf Bestätigung aufmerksam machen) 

Startmaße des Roboters innerhalb von 25 cm (L) x 25 cm (B) x 30 cm (H).

Innerhalb des Greiffeldes gelten keine Größenbeschränkungen.

  Startgruppenbezeichnung/Zwischenrunde  ______

Team A       Team-Nr: _______ Team B     Team-Nr: _______
Teamname: 

_____________________________________ 

Teamname: 

_____________________________________

Technische Beschränkungen eingehalten? 
 Ja   Nein

Ernsthafte Bearbeitung der Aufgabe? 

 Ja   Nein
      Team nicht angetreten

Technische Beschränkungen eingehalten? 
 Ja   Nein

Ernsthafte Bearbeitung der Aufgabe? 

 Ja   Nein
 Team nicht angetreten

Erstes Duell

 Duell gewonnen (ggf. keiner)  

Zweites Duell

 Duell gewonnen (ggf. keiner)  

Drittes Duell (immer austragen!)

 Duell gewonnen (ggf. keiner)  

Summe gewonnener Duelle

 Nur K.o.-Runde: ggf. Gewinner Stechen:

  

Zugleich Bestätigung: Zugleich Bestätigung:
Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth! Keine Nutzung Gyrosensor und Bluetooth!

______________________     _____________________________     ______________________ 
   Unterschrift Team A                Unterschrift Schiedsrichter/in                Unterschrift Team B
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